Merkmale:
Vielseitige Anwendung

Kompaktes Design: Er kann in engen Raumen mit kleinem Wenderadius und
kleiner Durchgangsbreite arbeiten.

M i n i -Gege ngeWiChtSStapIer Gewichtsoptimierung: Er eignet sich ideal fir den Einsatz auf

Zwischengeschossen und passt problemlos in den Lastenaufzug.

Ahi it- Bodenfreiheit: Dank der erhéhten Bodenfreiheit ist er fir unebene
Tragfahlgkelt' 600kg Bgdggvrgrlhgitnisse geeignet. ettt ar
MaXImaIe HUbhOhe' 3200mm Ausgeglichene  Konstruktion und doppelte parallele Laderadanordnung:
. . . . . . Die Gabeln kénnen den speziellen Anforderungen entsprechend eingestellt
Dank seines kompakten Designs und des kleinen Wenderadius eignet sich der PSEO6BCB/NCB werden und passen sich denpmeisten Paletten an_g P 9
ideal fir den Einsatz in beengten Umgebungen. Die Optimierung des Eigengewichts ist das
Hauptziel des Designs. Daher eignet er sich ideal fir den Einsatz auf Zwischengeschossen und Starke Leistung
passt problemlos n LaStenanZUQe' Einfaches Hydraulikleitungssystem mit geringem

Verlust. GroBe Steigfahigkeit bei hoher

4 E Geschwindigkeit.
i ~ Einfache Bedienung
Geringes Effizienter

Eigengewicht Starke Leistung Betrieb AuBerst schmaler Bau: Breite Sicht und klarer Warenzustand.
Langdeichsel- Design: Sicherere und leichtere Steuerung als die

kurze Deichsel.
Eingebautes Ladegeréat: wiederaufladbar, praktisch und kostenlos

zum Aufladen.

Langes Deichseldesign erflillt die
Anforderungen an Ergonomie und
Sicherheit

Dank der langen Deichsel bleibt der Bediener
beim effizienten Arbeiten in sicherer Entfernung.

Im Vergleich zur kurzen Deichsel I&sst sich der

Stapler mit einer langen Deichsel leichter

bedienen.

Der Bediener kann seine Bediengewohnheiten und eine komfortablere Bedienstufe wahlen.

Sicherer Abstand und gute Sicht sorgen fiir effizienteres und schnelleres Stapeln.

Multifunktionsgriff

Mit Multifunktionsgriff. Dank CAN-Bus-Technologie fiir den Hubbetrieb wird die Bedienung einfacher und effizienter; die CAN-Bus-Technologie
vereinfacht den Schaltkreis erheblich und erhoht die Zuverlassigkeit des Staplers. Der Griff verfigt tiber eine Kombinationsschlossfunktion,
eine Leistungs- und Betriebszeitanzeige flir komfortablere Bedienung. Ein Not-Aus-Schalter, eine Kriechtaste und eine stufenlose
Geschwindigkeitsregelung erhéhen die Sicherheit des Staplerbetriebs.

Kriechtaste ﬁo ——Not-Ruckwértsgang &
Hupentasten

Intelligenter Pin-Code (@)
ﬁ() | Stufenlos regulierbarer
M Fahrschalter
7M | Elektrisches Heben und

Batterieentladeanzeige Senken
Betriebsstundenzahler
On-Board-Diagnose tiber Fehler
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Eingebautes Ladegeréat

Dank seiner kompakten und leichten Bauweise eignet

er sich fur den Einsatz auf Zwischengeschossen.

Die integrierte Ladegeratkonfiguration macht den Stapler-Betrieb
autonomer und erweitert den Arbeitsumfang.

Hohe, Hubgerist Hoéhe Hubgeriist

Bezeichnung em(_;ﬁfrﬁirwr:)en L: 5?:2”"3 1%?11”?2;9 aus%e(:ﬁrr::“)en H""]%tr%%b(ﬂrr"%he
Einfachmast 1960 1505 1505 2065 1570

1820 - 2535 3095 2600
Zweifachmast 1960 - 2835 3395 2900

2110 - 3135 3695 3200

Technisches Datenblatt fiir Flurférderzeuge nach VDI 2198 1K6=2.21B 1INCH=25.4MM

Kennzeichen

122 Typenbezeichnung des Herstellers PSE06BCB PSE06NCB
13 Antrieb Batterie

14 Bedienung Mitgangerbetrieb

1.5 Tragfahigkeit / Nennlast Q(t) 0.6

1.6 Lastschwerpunktabstand ¢ (mm) 500

1.8 Lastabstand, Mitte Antriebsachse bis Gabelzinken X (mm) 110

1.9 Radstand y (mm) 845

2.1 Eigengewicht kg 175

22 Achslast mit Last vorn/hinten kg 300/1474

23 Achslast ohne Last vorn/hinten kg 740/435

Réder, Fahrwerk
31 Bereifung

Polyurethan (PU)

32 ReifengréBe vorn Ox w (mm) ©D230%75
33 ReifengréBe hinten Ox w (mm) ?84x70
34 Zusatzrader (Abmessungen) @x w (mm) /

35 Rader, Anzahl vorn/hinten (x = angetrieben) 1x/4
3.6 Spurweite vorn b10 (mm) /

3.7 Spurweite hinten b1l (mm) 602
4.2 Héhe Hubgeriist eingefahren hl(mm) 2110
4.4 Hubhohe h3(mm) 3200
4.5 Hohe Hubgeriist ausgefahren h4(mm) 3695
4.9 Hohe Deichsel in Fahrstellung min./max. h14 (mm) 750/1165
4.15 Hohe, abgesenkt h13 (mm) 65
4.19 Gesamtlange 11 (mm) 2165
4.20 Lange einschl. Gabelriicken 12 (mm) 1245
4.21 Gesamtbreite bl (mm) 802
422 Gabelzinkenabmessungen s/e/l (mm) 35/100/920
4.25 Abstand zwischen Gabelzinken b5 (mm) 252-700
4.32 Bodenfreiheit Mitte Radstand m2 (mm) 55
4.33 Arbeitsgangbreite bei Palette 1000 x 1200 langs Ast (mm) 2630
4.34 ' Arbeitsgangbreite bei Palette 800 x 1200 langs Ast (mm) 2740
4.35 Wenderadius ‘Wa (mm) 1175

5.1 Fahrgeschwindigkeit mit/ohne Last km/h 4.5

52 Hubgeschwindigkeit mit/ohne Last m/s 0.11/0.14
5.3 Senkgeschwindigkeit mit/ohne Last m/s 0.14/0.13
5.8 Steigfahigkeit mit/ohne Last % 5/8
5.10 Betriebsbremse Elektromagnetisch
6.1 Fahrmotor, Leistung S2 60 min. kW 0.75
6.2 Hubmotor, Leistung bei S3 10 % kw 22

6.3 Batterie nach DIN 43531/35/36 A, B, C, nein /

6.4 Batteriespannung, Nennkapazitat K5 V/Ah 2x12/105 24/60
6.5 Batteriegewicht (min.) kg 2x34.4 17
6.6 Energieverbrauch nach VDI-Zyklus kWh/h 0.47
8.1 Art der Fahrsteuerung DC

8.4 Schallpegel, Fahrerohr nach EN 12053 dB(A) <70
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